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MPLABX Szimulátor használata

Itt található erről egy videós tutorial:

https://www.youtube.com/watch?v=O4IpwgWhqLY

https://www.youtube.com/watch?v=O4IpwgWhqLY
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• MPLAB X IDE v6.10

• File -> New Project … Ctrl+Shift+N

• Microchip Embedded

• Standalone Project

C program készítése
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• PIC24-es család

• PIC24FJ256GB108-as eszköz

• Szimulátor mód

C program készítése

• Fordító:
• XC16

• PIC24-es család

• PIC24FJ256GB108-as eszköz

• Simulator használata
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• Projekt név és elérési út megadása

• Karakterkódolás: windows-1250

C program készítése
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C program készítése

A létrehozott fájlba másoljuk bele a 
kiadott sablont
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• File -> Project Properties

Szimulátor órajelének beállítása
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• Állítsuk be a szimulátort az uMOGI2 működési frekvenciájára.

Simulator -> 
Instruction Frequency (Fcyc): 16 MHz

A szimulátor lassabb lesz, mint a 
valós eszköz.

Szimulátor órajelének beállítása
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• Debug módban kell indítani

• Ha leteszünk valahová egy brake pontot, akkor lépésről lépésre lehet haladni a 
kódban

Szimulátor indítása
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• TRISx kimenet (0) / bemenet (1)

• PORTx a láb állapotát lehet lekérdezni / beállítani

• LATx az adat retesz állapotát lehet lekérdezni / beállítani

• ODCx Open-Drain kimenet engedélyező regiszter

Ismétlés: GPIO használata
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• Jelöljük ki a változót vagy regiszert és a jobb gombos menüből válasszuk a New 
Watch… opciót

• Lepésenkénti futtatás közben meg fog jelenni az aktuális értéke a változónak vagy a 
regiszternek.

Változók értékének megfigyelése
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IO Pin – lábak állapotának megfigyelésére
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• A lábak állapotát lehet menet közben megfigyelni vele
Pl.: A piros led az RD15-ös lábon található

Indítsuk el a szimulációt. Ha menet közben nem változva meg a láb iránya kimenetté, 
akkor válassza ki a Run Time Update opciót (jobb gomb).

A program hatására a piros led kimenet lesz és az értéke 500 ms-onként ki/be kapcsol

IO Pin – lábak állapotának megfigyelésére
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Az IO Pin segítségével megfigyelhetjük a lábal felkonfigurálását és aktuális értékét.

Az analóg bemenetek esetén egy feszültség értéket ad meg.

IO Pin – lábak állapotának megfigyelésére
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Bemenetek stimulálása
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• SW1 (RC1-es láb) nyomógomb szimulálása:

Adjuk meg, hogy a láb magas/alacsony/átkapcsoló állapot szerinti bemenetet kapcsoljon, 
vagy pulzusszerűen adjon ki magas vagy alacsony  értéket valamennyi ideig.

Futtatás közben a Fire oszlopban található nyílt kell megnyomni az esemény létrehozásához.

Bemenetek stimulálása
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• Potméter szimulálása

Az analóg csatornánál lehetőség van egy feszültség megadására, amely gombnyomás 
hatására meg fog jelenni az analóg bemeneti lábon.

Bemenetek stimulálása


